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* 2015-ben Budapestol f jeti ‘Tahitoétfaluig tortén
felmeéré ‘ 5) készilt el,

n D58-D73, Il

mivel a felmeieS SOk anyos volt, potlasra viszontnem vo

sonakkal folytattuk a méréseket, potoltuk™a |anyzo
reszeke ‘de a Duna alac wzaﬂ'ﬂﬁaita munkalatokat be kellett szuntetni.




folyammeérnoki terképek elavultta valtak. Az
orszag vizrajzi terkepeinek elkészitése a
Topografiai csoport kotelekeben mikodo Vizrajzi
szakosztaly feladata volt. 1924. marcius 16-tol
kezdve Folyamfelmérés (Folyamfelmero csoport)
nevvel kisebb letszamu részleg alakult. 1927-tol
a folyamfelmerés legifenykepeszet
sikfotogrammetriai (egykepes) tamogatast
kapott. A Duna Budafok-Mohacs kozotti
szakaszat Reisz Jozsef fOhajonagy mérte fel.
Sondier-Tachigrapfal dolgozott 20 segeddel. A
terképen gondosan megtervezte a meder-
melysegvonalakat, az izobatokat.




1935-1936 folyaman mintegy 128 km? tertilet(i dunai arteret

helyszineltek. VVegul a magyar vizrajzi fototérképezes egy
évtized multan, 1942-1944 kozott befejezddott. Kéziratos

anyaga azonban nagy veszteségunkre a haboru alatt
ugyszolvan megsemmisult.



Munkafolyamatok

|. Szerkesztdi intezkedes letrehozasa, alapanyagok
osszegyujtese,

Il. Mederfelméres, terepi adatgyujtes;

lll. Irodai munkak
* Domborzat elGallitas (terepi, meder), (RiverProfile);
* Kiertekelés (AutoCad);
* Kartografalas (OCAD);
* Terepi adatgyujtés bedolgozasa,;
* Kereten kivuli tartalom (tartalomjegyzek, jelmagyarazat,

sz0jegyzék);

* Hossz- es keresztszelvények elkeszitese;
* Megkozelitesi vazlat;

I\VV. EllenOrzes;

V. Dokumentalas: nyomtatas, archivalas



Duna és Tisza folyok szelvényezeése




Duna és Tisza folyok szelvényezeése
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Meder terepi felmerése — SonarMite

* merési pontossaga 2.0 cm, A SonarMite BTX/SPX miszaki adatai

4 fok
. 2pi kkumulg
R < <Kum (REe [Meresi tartomany 0.3 m-tél 75 m-ig
tartalmaz, Fontossag +/-0.020 m (RMS)

Adatslriseq 2 Hz
* 8-12 dra uzemidot biztosit; i 3106 Hz (mélvséatdl
Ultrahang jelsiiniség |~~~ © T 7
* mélységadatokat fugg)

Tapellatas 10.0v x 1.5AHTr (NilMh)

masodpercenkeént 2x, Miikidési ids 3-10 éra

Adatatvitel R5232 kabel. Bluetooth

* Bluetooth kapcsolat a Trimble

R8 GNSS vevdvel, hémérséklet

Merete 100 » 220 % 45 mm

0-45 fok

* 30-40 cm minimalis mélysegig [ 0.70 kg

kepes merni.



Meder terepi felmerése — Trimble R8

a. Halézati RTK (90%)
* b. Sajatbazisradioval (10%)




Meder terepi felmerese - technologia

Folyasiranyra merdleges meres,
150-200 m-kent mert

keresztszelvenyekkel,

¢ Szelvényenként 5 000-7 000 db

bemeért pont

e Sonarpontok 0sszeflizése, pontok
interpolalasa, terepmodell es
melysegvonalak (izobath)
|étrehozasa, hossz és

keresztszelvények létrehozasa

RiverProfile programmal









o Szonaros felméréssel
parhuzamosan;

* (Osszes hajozasi és
hidrotechnikai letesitmenyt

(mesterseges es termeszetes)
fel kell venni:

folyot keresztez6 hidak,
elektromos és csovezetekek
helye, hajozasi tablak, kikotok,
hajoallomasok, molok, horgonyzo
helyek, kompatkelok, solyazo
helyek, parttipusok,vizmércék,
vizmero6 allomasok,szigetek,
zatonyok, homokpadok, gazlok,
nadasok,zsilip, vizierdmuvek,
vizeloszto berendezések.




Munkarészek

A i

. Megkozelitési terkep;

. Atfedd szelvények vazlata;
. Duna-folyam térképszelvényei;
. Hossz-szelvény;

. Keresztszelvények;

. Solyazohelyek;

. Sz0jegyzek;

. IranytUelteres;

. Mertekegyseg-atszamitas;
. Lejtéalapmerték;

. Jelmagyarazat.
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Folyamterkep szelvényei

Egyedi szelvényezessel

Savterkepszert megjelenéssel

Duna vonalat kovetve

Szomszedos szelvények atfedesének jelolésével
Meretarany: 1:5 000;

Vetulet: UTM 33-34. sav, alapfelulet: WGS84;
Magassagi alapfelulet: Balti-t.;

Foldrajzi fokhalozat: egesz percek halozata;

UTM halozati vonalak (500m);

Nyelv: magyar, kereten kivul magyar, nemet, angol



Teéerképszelvény tartalma

* Alappontok;

* Halozati rajz;

* Utak, utcahal6zat, adatokkal;

* \asutak;

* Meélységvonalak (Balti-t.), hipszometrikus szinezéssel;
* Hidak (kozuti, vasuti, kozm), adatokkal;

* Kozmivezetékek (viz, elektromos, egyéb), adatokkal;
* Vizrendészeti jelzdtablak, specialis hajozasi tablak;

* Parttipusok;

e Domborzat, szintvonal;

* Hajozasi utvonal;

* Keresztszelveny helyek;

* Kozigazgatasi hatarok;

* Neévrajz;

* Ortofoto;
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* 3 méternél szélesebb,
termeszetes vagy
mesterseges hely, mely
alkalmas kisebb hajok vizre
eresztésere;

* Feltuntetjuk a solyahely
burkolatat, szelesseget,
lejtesét;

* Merése GPS muszerrel , 4
ponttal ((solyapalya két
szele, eleje és a vizben lévo
vége )
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Sonar mukodési elve

A szonar hanghullamokat alkalmaz, amik vizben nagyobb sebesseggel és
nagyobb tavolsagra terjednek, mint levegoben.

A hanghullamok levegoben 21 °C-on 344 m/s sebességgel terjednek és
energiajukat gyorsan elveszitik. A hanghullam vizben valo terjedési sebessege
fugg a viz homersekletétdl és sotartalmatol. A vizben valo terjedesi sebesseg
jellemzdéen 1500 m/s. Mig a levegbben a csillapitas 50 dB/km, vizben ez 0,1
dB/km alatti érték (a frekvenciatdl fiigg). igy azonos energiat feltételezve a
hanghullam vizben mintegy 500-szor akkora tavolsagot tesz meg, mint levegoben
Példaul egy 20 kHz-es hang 4-szer jobban elnyelddik, mint egy 10 kHz-es.
Vagyis alacsonyabb frekvencia esetén nagyobb észlelési tavolsag érhetd el.
Ugyanakkor azonban nagyobb felbontasi igény esetén nagyobb frekvencia
alkalmazasa szukséges. A pontossagi igenynek s a szukséges tavolsagnak
megfelelden valasztjak meg az alkalmazott frekvenciat.



2 i Passziv szonarak:
3.\ Sonar tipusok Hanghullamot nem bocsajtanak ki,

I kizarolag mas kibocsajtok altal
N adott jelet veszik, dolgozzak fel.
Aktiv szonarak: (tavolsag, irany)
Az altaluk kibocsajtott hanghullamok Hatranya: beérkezo jel hianyaban
jeleit veszi. ,Suket”.
FObb aktiv szonar tipusok: Elonye: nincs kibocsaijtott jel, azaz
-Singlebeam poziciojat nem lehet
-CHIRP technologia meghatarozni.
-Dualbeam T
-Downlmaging é -
-Sidelmaging v s é
-Multibeam L= =
Tavolsag serrorie O\ )

Obiject

ACTIVE SONAR PASSIVE SONAR




Survey boat
——F -

Multibeam head

erzekeldk szama

256-512

frekvencia

400kHz

Latoszog

5-210°

Melység

0.2-275m

Singlebeam echosounder

== S

positionning antenna
~ (dgps)

Survey vessel

multi beam
acoustic signal

Felbontas

STANDARD: 0.9 X 1.9° @400kHz AND 0.5°
X 1.0" @700kHz.

MARROW OPTION: 0.5° X 0.9 @400kHz
AND 0.50 X 0.5° @700kHz

IMU rendszer

Sonarfejbe integralt

Roll

0.01-0.03"

Pitch

0.01—0.03"

Heading

up to 0.02%accuracy with 2m baseline

Heave

2cm or 2% accuracy, whichever is greater

Acceleration

GPS

RTK

Radio

Antennak szama

Pontossag

HOR: 2{(Bmm +1ppm])
VER: £{15mm +1ppm)




'Egzel'a"fe'cglévé pontosa 6szletesebb
melysegvonalak rajzolhatok, ami _'-.'“!" ikr6zi a valod
int egyeb, specidlis honvédsegi




Single- és Multibeam technologia

M3 Sonar
Processor Laptop

_5lU with GPS Recalver
i
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Felhasznalasa
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Felhasznalasa
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Felhasznalasa
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Multibeam és Singlebeam sonarok
felbontasa

1,4 millié mért pont

2000 mert pont







Margit-hid tirszelvény-meghatarozas
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8% Clark Adam uszédaru biztonsagos
) athaladasa







<5 Clark Adam Gszédar biztonsagos
Ly athaladasa
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Koszonom megtisztelo
figyelmuket!
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