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KEZDETI LEPESEK, TERVEINK

* Problémakor megismerése
« Alapvet6 elméleti ismeretek
« Webes terkéepszolgaltatok vizsgalata

 Mérések tervezése
« Terulet és felmérendd objektumok kivalasztasa
» |dealis mérési id6pontok megvalasztasa

« Mérések kivitelezése

- Adatbazistervezés, adatfeldolgozas
« Adatstruktura implementalasa

« Térképes mintaprogram



MERESEK TERVEZESE

Terulet és felmérendo
objektumok kivalasztasa

* Forgalmas, sokféle
kozlekedeési elemet
magaban foglalo terulet

« Kozlekedési szempontbadl
jelentésebb objektumok
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HOGYAN, MIVEL, MIKOR MERJUNK?

» ldealis eszkoz megvalasztasa

* Real-time kinematic (RTK) GPS
hasznalata a megfelel6
pontossag elérése érdekeben

* ldealis mérési idépontok
megvalasztasa

 Differencialt GPS meéréshez
legalkalmasabb korulmeények




MILYEN TERKEPI ADATBAZISOKAT ISMERUNK?

(® mapbox

Al

Google Maps

> Bing maps




ADATOK FORRASAI

« Szabad adathalmaz » Hianyzé elemek o Sokrét(, atlathato

* Letolthet6 felmérése adatbazis

* Hasznalhato » ,Nagyfoku” pontossag » Oktatasi célokra; éles
adatstruktura » Sajat adat! helyzetben elavult

» Térképi vizualizacio * Rengeteg munka

« PONTOS?



KULCSIN — EGY KIS KARTOGRAFIA
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Szamit ez az adatbazisunk esetében? De még mennyire!




OSM VS ,, TEGETA” ADATSTRUKTURA

osm_id name barrier highway ref  address is_in  place man_made

1 |5978133100 traffic_signals “traffic_signals™=>"signal”

2 5978133111 traffic_signals "traffic_signals"=>"signal”

3 5974992695 Centro di Esperie... “tourism "= >"museum”

4 6035687207 Villa Serenella “tourism "= >"hotel

5 5985143647 Edicola “shop™=="newsagent”

6 6013279624 dnese "shop®=>"houseware"”

7 6004385137 Amplifon "shop®=>"hearing_aids"

& 5985148634 “shop™=="hardware"”

9 5974957225 Beccari Mobili “shop™=="furniture”™
Agengzia Funebre . ' .

10 6032500335 ' "shop®=>"funeral_directors
Taddei

11 6035710440 Arabo "shop®=>"convenience”

12 5970702140 “shop™=>="dothes"

13 6039905756 Assistenza Fiat “shop™=="car_repair”

« Javarészt pontszer( objektumok
« Szukséges atalakitani a mérések eredményeit tekintve (Uj mez6k
felvétele, meglévék torlése)



MERESEK KIVITELEZESE




MIT MERJUNK? — MINDENT (IS)!
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KESZ A MINTAADATBAZIS, HOGYAN TOVABB?

GPS meérések
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Auto helyzetének
meghatarozasa:

GPS + szamitogép

Meérési pontok



KOMMUNIKACIO A GPS-SZEL — SOROS PORT (COM)

COM-port binaris adatainak
beolvasasa, konvertalasa

4

NMEA adatok:
* Mdidhold adatai
« Pontossagi, megbizhatosagi
adatok
« Lat/Lon koordinataadatok

4

El6 GPS kapcsolat vezetés
kozben
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FLPGESY.E1.0001.03.264.00,14.46.110,57.16,13.198,00,20,31 307 3679
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$GREOD.T. M. 47



TOVABBI FELADATOK

* Az atalakito integralasa a | ) |
kozterlletgraf programjaba o S

« Események (pl. mousemove) =
csergje

Onmaga helyzetét meghatarozni |
képes program létrehozasa

' Ya +
) :

Teszt éles forgalomban



KOSZONOM
A FIGYELMET!

EFOP-3.6.3-VEKOP-16-2017-00001:  Tehetséggondozas
és kutatéi utanpétlas fejlesztése autondom jarmdiranyitasi
technoldgiak teriiletén — A projekt a Magyar Allam és az
Eurdpai Unié tamogatasaval, az Eurdpai Szocidlis Alap
tarsfinanszirozasaval valésul meg.
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