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PROBL£MAFELVET£S 



KEZDETI L£P£SEK, TERVEINK 

ÅProbl®makºr megismer®se 

ÅAlapvetŖ elm®leti ismeretek 

ÅWebes t®rk®pszolg§ltat·k vizsg§lata 

 

ÅM®r®sek tervez®se 

ÅTer¿let ®s felm®rendŖ objektumok kiv§laszt§sa 

ÅIde§lis m®r®si idŖpontok megv§laszt§sa 

 

ÅM®r®sek kivitelez®se 

 

ÅAdatb§zistervez®s, adatfeldolgoz§s 

Å Adatstrukt¼ra implement§l§sa 

 

ÅT®rk®pes mintaprogram 



M£R£SEK TERVEZ£SE 

ÅTer¿let ®s felm®rendŖ 

objektumok kiv§laszt§sa 

ÅForgalmas, sokf®le 

kºzleked®si elemet 

mag§ban foglal· ter¿let 

ÅKºzleked®si szempontb·l 

jelentŖsebb objektumok 



ÅIde§lis m®r®si idŖpontok 

megv§laszt§sa 

ÅDifferenci§lt GPS m®r®shez 

legalkalmasabb kºr¿lm®nyek 

 

ÅIde§lis eszkºz megv§laszt§sa 

ÅReal-time kinematic (RTK) GPS 

haszn§lata a megfelelŖ 

pontoss§g el®r®se ®rdek®ben 

HOGYAN, MIVEL, MIKOR M£RJ¦NK? 



MILYEN T£RK£PI ADATBĆZISOKAT ISMER¦NK? 



ADATOK FORRĆSAI 

+ = 

ÅSzabad adathalmaz 

ÅLetºlthetŖ 

ÅHaszn§lhat· 

adatstrukt¼ra 

ÅT®rk®pi vizualiz§ci· 

ÅPONTOS? 

ÅHi§nyz· elemek 

felm®r®se 

ÅĂNagyfok¼ò pontoss§g 

ÅSaj§t adat! 

ÅRengeteg munka 

ÅSokr®tŤ, §tl§that· 

adatb§zis 

ÅOktat§si c®lokra; ®les 

helyzetben elavult 



K¦LCSĉN ï EGY KIS KARTOGRĆFIA 

Sz§m²t ez az adatb§zisunk eset®ben? De m®g mennyire! 



OSM VS ĂTEGETAò ADATSTRUKTĐRA 

ÅJavar®szt pontszerŤ objektumok 

ÅSz¿ks®ges §talak²tani a m®r®sek eredm®nyeit tekintve (¼j mezŖk 

felv®tele, megl®vŖk tºrl®se) 



M£R£SEK KIVITELEZ£SE 



MIT M£RJ¦NK? ï MINDENT (IS)! 



SOK-SOK NEM STATIKUS (!) ADAT  


