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Mi a mesterséges
intelligencia?

e Szamitdgépes rendszerek és
algoritmusok 0sszessége

* Emberiintelligenciat igényl6 B (m‘..-.ﬁ& ‘K
feladatokat hajt vége ; »%g===lm"f

* Tanulas

* Kovetkeztetés
* Problémamegoldas
* Dontéshozatal

* Az emberi intelligencia

szamitogépes adaptacioja AN i
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Méroallomasok

Képalkotd méréallomasok

Célpontfelismerés és keresés

Célpont kovetés

Automatizalt adatfeldolgozas
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FITAI: A GNSS Pozicionalas Pontossag javitas?

* SPP (Single Point Positioning) alapu helymeghatarozas javitas

e ESA (European Space Agency) + Rokubun 2024.03.15.

* SPP adatokat validalnak pontosabb helymeghatarozasi modszerekkel
* Neuradlis halézat (GNSS adatokkal), kb. 10 millid mérés

e Geodeéziai-, prémium- és okostelefonos GNSS vevok

* Eredmények jok (habar nem részletesek) = lizleti modellek



GNSS NLOS jelek osztalyozasa gépi tanulassal
és pszeudotavolsag maradvany ellen6rzéssel?

* NLOS (non-line-of-sight) jelek kiszlirése
* Varosi kornyezetben
* pszeudotavolsag maradvany ellenérzés

* 5 bemend adat (SVM)
* Jel-zaj arany (SNR)
* Emelkedési szog (EA)
* Normalizalt pszeudotavolsag maradvany (NPR)
* Pszeudotavolsag sebesség konzisztencia (PRC)
* SNR fluktudcié mértéke (SFM)

 Statikus esetben sokkal jobban mint
kinematikus esetben

* 90%-0s NLOS érzékelés

* 10 méteren bellli vizszintes hibak 80%-al
javulnak az NLOS miholdak kizarasa utan




Tobbutas terjedés (multipath) okozta hibak

kezelése3

e MLP és CNN kozos alkalmazasaval
detektaltak

* Frekvenciatartomanyon végzett
mérésekbdl legjobb eredmény

* Uj megkozelités (soft decision):
* Ne utasitsuk el a tobbutas jeleket
* Hasznaljuk fel 6ket sulyozasara
pozicio szamitashoz
* A soft decision megoldas
hatékonyabb, mint a teljes kizaras

(b) Soft decisions with N < 4




ML-en alapulo troposzferikus elérejelzés
valés idejl GNSS pozicionalashoz*

e Két klildnb6z6 tipusu neuralis halozat
(FFNN, LSTM)

e Adatok 2017. januar 1-t6l 2022.
december 31-ig (25,765)

* Mindossze hely, id6 és paratartalom

e FFNN: 0.018 m RMSE, 0.075 m
maximalis abszolut hiba, 0.014 m
atlagos abszolut hiba

e LSTM: 0.019 m RMSE, 0.068 m
maximalis abszolut hiba, 0.015 m
atlagos abszolut hiba

* Jobb eredmények mint az eddig
hasznalt hagyomanyos modszerek ' i ; %00
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MUszaki szovegek és dokumentacio
értelmezése

 Osszefoglalds és kivonat készitése
» Terjedelmesebb m(iszaki leirasok
* Jogszabalyok

* Magyarazat és egyszer(sités
* Hivatalos nyelvezet(, osszetett dokumentumok

e Kérdés-valasz formaban informacio kinyerése
* Hosszabb dokumentumokbdl konkrét kérdés



Riportok, jegyz6konyvek automatikus
generalasa

* Jegyz6konyv sablonok kitoltése

* Riportok testreszabasa kiilénb6z6 céelcsoportoknak
e Parhuzamos, gyors megfogalmazas

e Automatizalt jelentések mérésekbdl
» Sablon vagy leiras alapjan
* Mérések elemzése



MUszeres merési adatok atalakitasa mas
formatumokba

* Formatumok kézotti konverzio program nélkil
* Minta alapjan
 Script irasa

e Adattisztitas és ujraformazas
e Koordinata-rendszerek kozotti atszamitas



Pontadatok kinyerése DXF/CAD fajlokbdl

e Szoveges CAD adatok értelmezése (DXF)
» Egyszerlbb fajlok esetén
e Akar koordinata kinyerésre is

* Jogi leirasok atalakitasa térképpé
* Hatarleirasok



Egyszerl scriptek és programok irasa
foldmerdoknek

e Automatizalt szamitasok

e Eszkdzok kozotti adatkapcesolat

» Adatbazis vagy webes integraciok
e AutoLISP programok irasa



ROSZONOHT @
rigyelmet!




Forrasok

 1: https://nebula.esa.int/sites/default/files/2024-
05/C4000138647ESR.pdf

 2: https://www.frontiersin.org/journals/robotics-and-
ai/articles/10.3389/frobt.2022.868608/full

* 3: https://www.mdpi.com/1424-8220/24/14/4663

* 4:https://www.mdpi.com/1424-
8220/24/10/2957#:~:text=feasibility%20for%20applications,The%20tr

aining%20data%20were%20downloaded
* Hatterek generalasa Dall-E-val tortént



