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UAV vezerlorendszer

405 Prezi

Koveteési
modos
repulés

Litchi
szoftveren
keresztil



Kovetesi modos repiiles

Follow Me Mode

K

SCFM X o

e [ inFiight (GPS)
/‘u [, N—

.’.l\.
X : ok
: Aircralt always fhies synchronously
- with your movement, keeing a
o R ’ fixed distance away in Follow Me
< 3 Mode
\'
\ W
) 0.4
Exat

e,

%k Prezi




Litchi vezeérleés

Elozetes felméreés

Utvonal tervezés

pontszém

1
1
2
2
3
3

i

O VW W N NDOTOTOLWSG

ol
L= R =]

koordindtadk

47.1200078238
47.1200078238
47.1200330442
47.1200330442
47.1200582645
471200582645
47.1200834849
47.1200834849
47.1201086778
47.1201086778
47.1201285606
47.1201285606
47.1201484525
47.1201484525
47.1201667289
47.1201667289
47.1201886122
47.1201886122
47.1202002828
47.1202002828

17.7806395451
17.7806395451
17.7806771423
17.7806771423
17.7807147396
17.7807147396
17.7807523500
17.7807523500
17.7807899084
17.7807899084
17.7808256687
17.7808256687
17.7808614289
17.7808614289
17.7808943014
17.7808943014
17.7809441699
17.7809441699
17.7808752492
17.7808752492

magassag

5

12
12
S
S
12




L

YAy

R e







GINOP K+F Pro]ekt

. Modern geodeziai miiszereken alapulo felmere5| es
terkepezesi technologiak

Monitorin Lézerszkenner
" & UAV
rendszer o /o +
vezerlorendszerek

2N \\“;f'\" - “ )1 7 ’
gt Y ey L
I Prezi - ( ,‘ 7 ‘\»

o , ‘ B ;

o= Lol F
) WL s “
£", A A . =1 e - o

@O



Lézerszkenner + UAV
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Az elvegzett munka szamokban

17 DJI repllés™ 20 Birdie repllés valodi szines és infra tartomanyban

17 DJI repiilés o

22 felmérés: Veszprémi var, Iroda, Csobanci var, Balatonalmadi Magtar, Barnag
Kalvaria, Vorostoi Kalvaria, Szentantalfa Szent Balazs templomrom,
Balatonalmadi viztdrozé, Papkeszi viztorony, Oskl: Rotunda, Révfilép
templomrom, Oski mérétorony, Markdi Kapolna, Nagyvazsony viztorony,
Taliand6rogd templomrom, Nadap magassagi alappont, Alsédrsi Csere-hegyi
kilato, Papkeszi meérotorony, Mencshelyi adotorony, Csajagi vasuti hid,
Balatonkenese kilato, Veszprém Haszkovo terliletének felmérése

26 Litchi felmérés: Markoi kapolna, Taliandérégd templomrom, Dorgicsei
templomrom, Kisdoérgicsei templomrom, Papsokai templomrom, Veszprémfajszi
templom, Vonyarcvashegyi kapolna, Reévfilép templomrom, Esseg-var,
Nemesvamosi racsos oszlop, Adandi pusztatorony, Kadarta viztorony,
Lajoskomaromi viztorony, Nagykeszi templomrom, Szarvaskd vara, Alsoors
Solyom-hegyi kilato, Fels66rs merdtorony, Veszprémi racsos oszlop, Tihany
Apati templom, Nagyesztergari viztorony, Harskuti Fekete Istvan kilato, Tési
Széchenyi Zsigmond kilato, Varpalotai Maderspach kilato, Dérgicse kdhid, Ugodi
kilaté, Nagyesztergari addtorony,

7 kovetési modos felmeérés: 2 nemesvamosi utszakasz, 2 felsdorsi Utszakasz, 2
bakonynanai utszakasz, bakonyszombathelyi vasutszakasz '
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