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Mobile Mapping System

AMobil fo°oldi t8v®rz®kel ®si rendszer

AL®zerszkenner (szkennerek)

ASzektorszkenner vagy k°rszkenner
A Riegl VMX-450: 2 k°rszkeRPMerp k2200 g8§si seb
A 2 x 550 000 impulzus /sec (1.1 milli - pont / sec)

A Digit §lis kamer§ k(4-6 db + LadyBUG panor § meamera) 4 FPS

AMThol das hel ymeGyeSait 28 Hzpoz § s -
ATehetetl ensgghhtB(iMBESHz helyzetinfo
AVez®®sRt §rol - rendszer (~3 TB)
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El Rny?©°Kk
x APi |l |l anaot fel v®t el
Xx Rendk?2vygl revid terepi jJelenl|l ®t

x Fel dol goz8s % szempontok szerint
x Attrib¥%tum adatok gyTjt®se
Xx Forgal omkor |l 8toz8s n®l k¢gli me®r ®s

X FARAnyk®pes dokument 8ci
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Clearance Check in Tunnel
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Original trajectory error (2D + height) compared to the adjusted trajectory
(supposed zero error)

=S ﬁ& = 2D Error
0.5 // \ \ ——Height error
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