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Robot mérőállomások 

 Egyszemélyes mérőbrigád 

 Automatizált monitoring (Ulyxes) 

 



Robotizálás veszélyei 



Automatizált gépvezérlés 

 Forgólézer (1D/2D) 

 GNSS vagy robot mérőállomás (3D) 



Mobil térképező rendszer (MMS) 

 SLAM (szimultán helymeghatározás és 
térképezés) 

 Szenzor fúzió (GNSS, IMU, sík szkenner, 
odométer, kamera, Ladybug kamera, …) 

 Járművön, hátizsákban, kézben  
(mobil telefonban) 



SLAM 



Drónok 

 Repülési terv 

 Automatizált 
repülés 

 Részben 
automatizált  
feldolgozás 

 Ortofotó 
pontfelhő 





GNSS antenna kalibrálás 

 Fáziscentrum változás irányszög  
és magassági szög függvényében 

Forrás: https://docplayer.net/21261943-Absolute-gnss-antenna-calibration-with-a-robot-repeatability-glonass-and-carrier-to-noise-pattern.html 



Jármű navigáció 

 Kültéri navigáció 

 Beltéri navigáció 

 

Forrás: http://www.funnyzone.org/funny-cartoons/you-are-here-perfect-navigation/ 



Önvezető járművek 

 Biztonsági szint (redundáns szenzorok) 

 Fő szenzor típusok: kamera, radar, LiDAR 

 GNSS (rendelkezésre állás!) 



Mozgó robotok 
helymeghatározása 

 Szenzorok 

 Központi számítógép 

 Logisztika 



Robot „látás” 

 Képfeldolgozás 

 Alakfelismerés 

 Mesterséges intelligencia 






