


Guatemala
Lidarral leszkenneltek
2100km2 6serdot

Felfedeztek 60000
epuletet, ez egy 10
millié lakosu varos
lehetett




Hogy mukodik a klasszikus Lidar

Satelite |

Nem tudunk repulni (kivéve
Bartha Csaba)
Nincs repulénk
Nincs reptertink

Nem tul olcsé=>Kéne a
francnak

Lézerrel mérjuk a tavokat
GPS-bél tudjuk a helyzetet
Az IMU-bdl tudjuk az iranyt
Szamithat6 a pont!




~130.000.000 Ft felett
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Csak halad és mér. Mindent. 100 km/h-ig jo!



15 km/h-ig j6 Ehhez mar jogsi sem kell!!!
Csak pénz, de sok!
60.000.000 Ft-tél indul.... Es lehet futva mérni!
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Megjelent egy Uj
aranylag olcso és jo
scanner “fejegyseqg’”.

-300.000 p/s
-szines

-2-3 cm pontos
-80-100 m-ig meér

Mindenkinek beindult a
fantaziaja.




Példaul neki is. Kezdetleges egy kicsit. de mikodik amit kitalalt.



Ez egy iroda szkennelés
fejre erOsitett scannerrel,
olben tartott laptoppal.

Kﬂothcr loop closure. Watch the right-hand side of the map.



http://www.youtube.com/watch?v=08GTGfNneCI

Slal I l Simultaneous Localization and Mapping
~ szimultan (egyuttes) helymeghatarozas és térképezes

1986 az elsb publikacio

Robottechnoldgiai alapjai vannak,

a robotnak

-tudnia kell értelmezni a kornyezetét
-tudnia kell éppen hol van a kornyezetében
-tudnia kell merre halad a kornyezetében

Azért, hogy ne verje le a viragot, ne usse ki a fogaid, ne
menjen at a kdzfalon, ne torje 6ssze a munkadarabot.



Azonos pontok
keresése és abbdl
a sajat pillanatnyi
helyzet
ujraszamitasa
alapjan mokodik.
lterativ szamitasi
modszer.



http://www.youtube.com/watch?v=7f-nqXmo1qE

Paracosm PX-80

Felepitése:

-Nincs benne Gps!
-Nem mer
sebesseéget

-De! 4-5 km/h-ig
(normal séta tempo)
muUkodik!!!






https://docs.google.com/file/d/1z6Mp4mV2625dTwtz8CgE1RZSkazcGe6W/preview

Bal oldal:

-Amit az iPadon
|atsz.

Jobb fent:

-Kezel6
fejkameraja

Jobb lent:

Kulsé szemléld
ezt latja



http://www.youtube.com/watch?v=F5qHgw1aiXA

Scannelés 360° illetve 30° szogben

Kiemelve és dontve kell hasznalni, hogy a fejunk ne takarjon ki.




lpari Uzem bels6
scannelése



https://docs.google.com/file/d/1BNxJSDaSGt0P1KTw-heuxqKuIqVAhG7g/preview

Retrace:

a gyarto sajat
nézegetdje (viewer)
-Fotd nézet

-Pont felh6 nézet
-Felll nézet bejart
uthoz

-Térbeli tavolsag
meéreés

-A mért tavolsagok
dxf-be vonalként

menthetbk, de ez
nem rajzol6 program



https://docs.google.com/file/d/1lhT4c2A9T_Z893ZN_kixOclkA7P8wPBj/preview

Scannelt adatok
feldolgozasa:
-Recap
-3DReshaper

-Cloud Compare
(ingyenes)

-Carlson Point Cloud
stb,



https://docs.google.com/file/d/16QF9ZLq0ifbT_Zifm9KIeluPzQKtEhkG/preview

