
SLAM
Lidar alsógeodétáknak

Mobile mapping nekünk 
közép(csóróknak)-európaiaknak



Guatemala
Lidarral leszkenneltek 
2100km2 őserdőt

Felfedeztek 60000 
épületet, ez egy       10 
millió lakosú város 
lehetett



Hogy működik a klasszikus Lidar

Lézerrel mérjük a távokat
GPS-ből tudjuk a helyzetet
Az IMU-ból tudjuk az irányt
Számítható a pont!

Nem tudunk repülni (kivéve 
Bartha Csaba)
Nincs repülőnk
Nincs repterünk
Nem túl olcsó=>Kéne a 
francnak



Autót tudunk vezetni! Másik változat, de hát erről csak álmodozhatunk….. ~130.000.000 Ft felett



Csak halad és mér. Mindent. 100 km/h-ig jó!



15 km/h-ig jó Ehhez már jogsi sem kell!!! 
Csak pénz, de sok! 
60.000.000 Ft-tól indul…. És lehet futva mérni!



Megjelent egy új 
aránylag olcsó és jó 
scanner “fejegység”. 

-300.000 p/s 
-színes
-2-3 cm pontos
-80-100 m-ig mér

Mindenkinek beindult a 
fantáziája.



Például neki is. Kezdetleges egy kicsit. de működik amit kitalált.



Ez egy iroda szkennelés 
fejre erősített scannerrel, 
ölben tartott laptoppal.

http://www.youtube.com/watch?v=08GTGfNneCI


Slam Simultaneous Localization and Mapping
~ szimultán (együttes) helymeghatározás és térképezés

1986 az első publikáció

Robottechnológiai alapjai vannak, 
a robotnak 
-tudnia kell értelmezni a környezetét
-tudnia kell éppen hol van a környezetében
-tudnia kell merre halad a környezetében

Azért, hogy ne verje le a virágot, ne üsse ki a fogaid, ne 
menjen át a közfalon, ne törje össze a munkadarabot.
 



Azonos  pontok 
keresése és abból 
a saját pillanatnyi 
helyzet 
újraszámítása 
alapján működik. 
Iteratív számítási 
módszer.

http://www.youtube.com/watch?v=7f-nqXmo1qE


Paracosm PX-80

Felépítése:

-Nincs benne Gps!
-Nem mér 
sebességet

-De! 4-5 km/h-ig 
(normál séta tempó)
működik!!!



https://docs.google.com/file/d/1z6Mp4mV2625dTwtz8CgE1RZSkazcGe6W/preview


Bal oldal:

-Amit az iPadon 
látsz.

Jobb fent:

-Kezelő 
fejkamerája

Jobb lent:

Külső szemlélő 
ezt látja

http://www.youtube.com/watch?v=F5qHgw1aiXA


Scannelés 360° illetve 30° szögben

Kiemelve és döntve kell használni, hogy a fejünk ne takarjon ki.



Ipari üzem belső 
scannelése

https://docs.google.com/file/d/1BNxJSDaSGt0P1KTw-heuxqKuIqVAhG7g/preview


Retrace:
a gyártó saját 
nézegetője (viewer)
-Fotó nézet
-Pont felhő nézet
-Felül nézet bejárt 
úthoz
-Térbeli távolság 
mérés
-A mért távolságok 
dxf-be vonalként 
menthetők, de ez 
nem rajzoló program

https://docs.google.com/file/d/1lhT4c2A9T_Z893ZN_kixOclkA7P8wPBj/preview


Scannelt adatok 
feldolgozása:
-Recap
-3DReshaper
-Cloud Compare 
(ingyenes)
-Carlson Point Cloud
stb,

https://docs.google.com/file/d/16QF9ZLq0ifbT_Zifm9KIeluPzQKtEhkG/preview

